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Bedienungsanleitung

Antrieb T-Rex 450er Serien

Ant

schluBschema und Technische Daten Brushless Motor 430 or Serie Techmische Daten
BL 430 ar Serie
74-148V
Wallen & 3,17;
27,5 x 35,6 mm
ca. 589

. 3550 £ 3700
g B Drofri zwei , Strom max.; 30A/40A
o Stator: 6-polig

| BamL 1138

Motor

18
P
ng

Bedienungsanleitung Regler BL. 35 X, BL 35 G

TFachnische Daten Anschluss-Schema

P RCE-BL 35X, RCE-BL 35G

auerstrom: A zum Motor rot
Kurzz. Strom: 45 A +
BEC-Ausgang: 4 Servos bei 3 Zoilen, Li-lan rot
Abmessungen: ca, 45 x 22 x 12 mm blau
Gawicht: ca. 25 schwarz
BEGC-Spannung: RCE-BL 35X = 6V

_._cq mmm_mqﬁ_.w g_uu_zzammzam<m:zm:nm=_u
CE-BL 356 = 5,1V

mmmmazw_alo_om:ao z_a_a:mﬁm:“ N..n._m E.mo_%_ _::m:_uiml.»:wmm:_wﬁm.‘
Drehzahlbagranzungen; m.uno u<. 190 000 LI/M; 6-polig - 530 000 U/M
Eingangsspannung: 5,5 - 16,8V {2 - 4 Zelten Lithium /6 - 12 Zalien Ni-MH)

Empfanger

Gaskanal

Sicherheitshinweise

Wi

Nach

Beachtan Sia dle technischen Daten des Reglers.

_uoE:m.:a_m_. Anschlusskabel beacitien.

Auf richtige Polung der Motoransohlusskabel achten

Kurzschilisse unbédingt vermaiden

Den Regler so einbauen baw, verpacken, dal ar nicht mit Fatt, O ader Wasser in Berlirung kommen kann.
Bei Inbatrisbrahme riie in den Drehkreis der Luftschraube f Rotorblitter geraten - Verlatzungsgefahr

nr»wm%.. Hinweis zum Softanlauft
schluss des Flugakkus reagiert der Raglar im Helimodus nur das erste Mal mit Softanlauf, Ansonsten fauft der Motor nach Abstellen und

arneutem Gasgeben sofort wiedsr hoch. Erst wenn der Motor 30 Sekunden ausgeschattet war, Ist der Softanlauf wieder akdiviert.

Stromversargung
Falls ein separater Empfangarakku verwendet werden soltta, muB zur inbetrishnahme das Motors immer auch der Flugakiu angeschlossen sein. Die
rote Lettung am Empfangeranschlusskabel des Reqlers aus dem Steckergehiuse 2iehen und durch Isclieren gegen Kurzechluss schitzen.

Be:
1.
2

Zu

. Slcherheits-Einschaltschutz: Der Ragler erkennt das Senderausgangssignal, sobald er eingeschait

sondem Eigenschaften

Bremse - 3 Einstall Bremse haltet / sanfte Bremse / harte Bramse

Elektronischas Timing - 3 Einstallungen: z_ma.‘_m.-m.m Timing / mittleras Timing / hohes Timing.

Grundsitzlich empfa wir 3_8_.$mm Timing fir 2-polige Matoren, mittleres Timing filr m.ua__cw zw. mehr} Mctoran. Hohes Timing ergibt mehr
Leistung, jedoch bel niedrigerem VWirkungsgrad. Um eine Uberlastung des Akkus zu vermelden, ist es wichtig, nach einem Timing-Wechsel den
Betrisbsstrom zu priifen.

. Unterspannungsabschaltung - 3 Einstellungen: 70% / 85% / 60%

Dis Werkssinstellung ist 8094; sie vermaidet elns Oberméssige Entladung des Akkus, Folgends Faustragel stellt eine Richtlinie fir die Einstefiung der

camaumzzczuwmggm_.::% dar:

tithium-Alkics mit 3 Zellen (4,2 V- valigeladens mmum_.__._:_._m alner Elnzeizalls) x 3 = 12,8V, 12,8 V x 60% {Weckseinstellung) = 7,56 V. Fillt die Spannung

ainas 3-zalligan Akkus auf 7,56 V, schaltet der Heglar auf Akku-Schonung um; d.h. die Leistung wird reduziert; die Landung sofite umgehand ain-
loitet werden. HINWEIS: DIESE EINSTELLUNG EIGNET SICH AUSSCHLIESSLICH FUR VOLLGELADENE AKKUS IN GUTEM ZUSTAND.
lugmodslimodus - 3 Ei gen: Flachenmedell / Hubschrauber 1 / Hubschrauber 2,

Der Ftachenmodelimodus eignet sich flw herkimmiiche Flugmodalle, Wann Sie einen Hubschrauber sinsetzen wallen, kinnen Sie zwischen Holicopter

.__u.q baw. Iwﬂ__n_“"n.ma 2 wahlpn: bei Helicopter 1 stahi dia Funktion Soft-Start {sanfter Anfauf) zur Verfigung: bel Hellcopter 2 sowoht Sofi-Start als auch
ehzahiragelung.

. Anpassung der Reaktion: hwindigkelt des GasknOppels

Der Regler besitzt 3 Einstel a.m\a__n_.xm. an der mmm_&o:mmmmn_._s_m:n__m”mﬁ Standard, Medium und Quick, Damit [st eiha Anpassung an das gawan-
sehte Flugverhalten mdgiich, Werkssetig st “Standard” éingastalit. Bai Elnstaliung *Medium” oder “Quick” fir Kunsiflug oder 30 spricht der Motor
schneller an, Lelstung und Spitzenstrdme steigen.
Themischer Schitz: Steigt die Tornperatur des Reglers auf 80°C, aus walchem Grund auch immer, wird elne Schonfunktion eingeschaltet; d.h. die
Leistung wird reduzlert. Der Flegler solle auf jeden Fall immer so eingebaut werden, dass er vom Fahstwind gut gekohit wird.

at wird, D%i%_g er sinen BesiAtigungston aus und
schaltet in Normalmedus, wann der Gasknlppel auf Leerlauf steht_ Steht der Gasknippel auf “Voilgas”, schaltet der Regler in den Einstellmodus. Steht
der Gaskniippel in einer anderen Posttion, ertdnt reglerseltig sin Alarmton . Dabsl schaltet er sicherteiishalber nichit in den normalen Betriebsmodus.
um, um ein ungewolites Anlaufen des Motors zu verhindern.

. Flugmodel-Ortungspiepser: Fohrt das Flugmodelt eine Aussenlandung durch, kann der Pliot den Flugmocell-Orungs-Modus einschaiten. Diese

Funktion wird durch Ausschalten des Sendars aldiviert. Sobald der Regler 30 Sakundan _w_._m keinen Sendarsignal empfangt, gibt er ainen Alarmiton

M_._a_._ a__,umm_ Motar aus. Der Zweck das Alarmtons ist a5, dem Piloten zu heifen, das Made!! wit aufzufinden. Der Ortungspiepser funktioniert nicht mit
nem PCM-Em, jar.

4. Figchenmodell- / ler-Modus: Dieser Modus beziaht sich auf herkmmlicha Fiichenmodalle bzw. Segelflugmedalle.

Hubschraubermodus 1; In diesem Modus steht ain Soft-Start {sanfter Anlauf) zur Verfigung; e bezieht sich auf Hubschrauber-Modelle fur dis
Betrlabsarten Normal, Gas-Vorwah! 1 bzw. Gas-Vorwahl 2. Bitte beachitan Sie: In den Betriebsarten Gas-Vorwahl 1 bzw. Gas-Vorwahl 2 solite die
Empfindlichkeit des Gyros nledriger singestelit werden, falls das Heck wagen der hiiheren Drehzahl nicht ruhig bleibt (pendait},

Hubschraubarmodus 2: In diesern Modus stehen sowohl sin Soft-Start {sanfier Anlauf) als auch eine Drehzahiregelung zur Verfiigung; er bazieht sich
aui Hubsciwauber-Modelle &ir die Batriebsarten Gas-Vorwahl 1 bzw. Gas-Vorwzhl 2 {flir die Betrlobsart Normal nicht geeignet). In der Betrisbsart
Drehzahiregelung solite der Gaswert im Bersich BS% hiz 100% bleiben. Wenn das Heck nicht ruhig bleibt (wie oben beschreben), scilte die

Empfindlichkeit des mw_.n_m sowsit raduziert werden, bis das Wackaln aufhért. Die Dret fur wntar |
Rotordrehzahl wegen

1 nickt, weann die
alscher Untersetzung zu nledrig ist, wenn der Akku nicht hochstremfahig ist, wenn die Empfindlichkeit des Gyros richt richtig

aingestelit wurde, wenn der Anstellwinkel der Hauptrotorblsitter nicht richtig ist, usw. Bitte stellen Sie sicher, dass alle Parameter keekt eingestelit

Sin

1.

2,

d, bevor Sie versuchen, die Funktion Drehzahiregeiung elnzusstzan.

Wichtige Hinweise: Drehzahiregelun,

Die Drehzahlragelung hilt die Uam.wm_.__ des Hauptrotors konstant, jedoch nur be? gendgend hoher Rotardrahzaht {wir mm._wﬁm:_m: 85% bis 100%).

mﬂ%._:.mnzmm %Ro_.n;_._um_.__ benistigt ainen sehr hohen Anstellwinkel der Rotorblitter, was einen hohen Strom mit sich bringt, wobei der Motar
astet wird.

Bai vorair liter wird die Ratordrehzahl im Drahzahiegler-Modus automatisch konstant gehalten. Bitte beachten Sie aber, dass die
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Haupirotordrehzahl auch von n__.-nz m o bizw. Hecksarvo verursachten Vertinderungen der Heckrotoreinstellung beeinflusst wird, Es kann also verkommen,

dass der lar sczusagen mit del
auch dadurch, dass die Imc_.sa

_&3% , mit dem mu:m aﬁmm_nsnﬂm:m.:ﬁmmmwﬂmm_.um__.%
w_.ﬁn_.__im_ us zu niedrig eingestellt wird.
m_. sind, um eine bestimmite Stabilisierung des Heckrators 2

aufheben. Diesor Umstand verschiechtert sich
dafiir ist, dass bai ni wn!_mmﬂ Haupretordrehzah!

‘Wir empfehlen auf

35
jeden Fall"gine héhers Hauptroto: EE_ENE Em_._ n__n _n_!ﬂs n Drefzahiregahung si =u_u_wmﬂ— wird, denn das verhindert §1w:=nm<o= die gegenseitige

Beeinflussung von Regler und Gyro. Wi Q:Rm_._s n gine Gasainstaliung Im Berelch 85%
Batrdehsmadus

100%.

- Gasknilppet auf Leerauf
= Sender einschaften

Aldwr mit Reglar verbindan

Betrisbsmodus

Kontroll-Anzeige der eingestell-

D D  Einschaltpleps ten Modi

Erster Plepston {Bremss}

(")
’ 5 ' Zwaiter Piapstan (Timing)
@ _H_ : LJLJ LJ Senderarkennungs Dritter Pispsten {Unterspannungs-
|7 Db I7 piaps 3sec.|  apschatung)
I LJ Vierter Pispston (Flugmodell)

3
N Zweiter Piepston: Drittar Piepston: Vierter Piepston: Fan#er Pi :
Erster Pi ton: 3 andter Piepston:
Bromse Bekdrorisches Timing Unterspannurg Flugmodef Geschw, Drossel
Niedrigen Tim - Standard
Taec, D =Dremsaaus [0 B petns narias 5, F— N ...&1,“5 3 oo = Pegchenmodls| M
) ) Mittiares Timing (B~ [ - o edum
= mitlern = Hubschrauber 1
5D - ante sromae b b e by - e D b= Iy
Hohes Ti ha _ ek
» 5 D - herta Bremee b D liobes Timing et L 0 e &bb-.ﬁwﬁrﬂ_vnm rhdo
Stramverbirauch + Reglarmadus)
Efnstellmodus
1, msma__aoacm. Zuarst Regler mit dem Gaskanal des Empfingars verbinden (s. Femsteusrungs-Anfeitung). Anschliessend werden dle drel Motor:

Anschlisse mit dem Brushless-Motor verbunden, Stallen Sie den Gasknippel am Sender auf “Vollgas”, bevor der Sender singsschatet wird. Der >EE
wird nun mit dem Regler verbundern. .pEn_ esa Emﬁ kommen Sie in den EINSTELLMODUS; als. u._w»_m: g ertint ein Pispston. Dle Skizzen erkifran

die méglichen Einsteliungen der Reiha nach,
2. Stellung des Gasknippal _c__._._ Einstallmodus: Im_Einstellmodus fassen
Ur ZW.

Mitte.

sich vier Einstellungen fndern: Bremse, elektronischas Timing,
I. Jede Einsteifiung m_._.__._E_ dral Opticnen, die durch die Stellung des mmm_aﬁ_.vum_m gewdhit werden: Vollgas,
Mitte, Leerlauf. Zum Beispiel: Einsteilung der Bremse (hart): Gasknippel auf Vollgas; anschliessend die Einstellung des Timing

g5 (Mitte): GaskniOppel auf

Todus Toaraul

Bremse T Bremsa aus
In:

%ﬁmazﬁm

Hohes Timing

Segler _m - m.ma

~80% (hohe

Entladungsrate)
ubschrauber
({Soft-Start, Reglermodus)

Hinweis: * = werksseitige Yomeinstellungen
Einstellmodus (Es ist sine

Femsteuerung mit mindastens 4 Kandblen, fir Hubschrauber & Kanale erforderich).

- Gaskndppel auf Volkjas
- Sender alnachalten

Aklu mit Regler verbinden

by 2y
L N SN
»
'y b

dbdd Slamar Ppsin

[
p . [ B

Einachaltpispa
5 b LJ ’55& b 3
EBestatigung dee
Elnetelivorgang,
—' Einatelimadua disssr Pispston bestatigt dle

»

¥

Gasknippal auf Lesrlauf stellen!
Diezar Plapaton beatitigt dia niad-
rigsta Staflung

o >
) >
EN .,5 b
55 » ._;5
2N »

D=b=d=h=b

Mit dem Gasknlppel wird

Jb=hb=hb=hd=hb

Mt dem Gasknippal wird Mit dem B!_.Sc_uv | wird
e

IO b =hi | | ARD - D DDA

Mit dem mwu_q_cnu _i__.n_

Mit dem GasknUppel wird die
his Reakth

der gewlnachte Brama- dar gawlnschta Timing-

Mcdua wahrand der § Modua wahrend der S Mriter: _un: nm. lodus wihrand nm.. g
Piapstsra alngesteilt, Plapaténe eingeatellt. Abschaltung wihrand der 5 lapattine aingastallt.
Ea ertnt ain Es srtdnt sin Plepstine aingeatallt. Es ertént sin
Bestatigungston. Bastitigungstan. Ea aritint ain Beattigungs- Beatatigungston,

it DM Jhhhbi i)
5 Ah g 2

eachwindigkait der Oroasel

stallt.
Es ertdnt ain Bestitigungston.

Mg
i

A DASN-DA DO D00

withrend der 5 Plepstdne ginge-

Nach Ende des Einstallvorgangs atellen Sie den Gasknppel auf Leeriacf, um den Einatall n bzw, den

withlsn. Alternativ wartat man, bis die Piapsténe dea Betriebsmodus aufhsran. Der Regler ,2 a atrie .ua._o:._m

. LE
roblse Form 40-50938 AAH n m
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Caractéristiques techni E:mm

Schéma de conmexion et caractéristiques technicues du moteur sans balsis de la gérie 430 Type - 430

rauge + tension d'admisslan ; 7. & : B8V
[Accu | Encomoremant :  arbres @ 3,17;

muge
—{Meteur [/ | Variater [Trc 27,5 x 35,6 mm
o) i polds anv. 589
L neir A r/v: 3500/ 3700
Pour Inverser le sena de rotation Intervertir les. courant {max.): S0A/40A
deux brina du moteur stator ; 8 pdlas

Tee RGE-BL 36X ot RCE-BL 35G
Courant pammanent BA .
Cousan bref s A5A Schéma de connexian
Scrtie BEC : 4 serves avec troks ééments, LiHon vars le moteur
Encormixenmen : approe 45 x 22 x 12 mm uge +
Paids: e 269 rouga — cu
Tension BEG : RCE-BL 36X = 6 voits utiiser e gyvoscope etles servos appropriés ) blsu — Variateur -
RCEBLBG=81V nalr 1
- Congu pour s types do moteur suivants - de 2 & 10 pdles, induit imtédeure/ induit axéreur |
- Limitations du mégime : 2 pdies - 190 000 tov; & pdles - 530 000 'mn Récant
- Tension d'arée: 5,5- 16,8 volts (2 3.4 &éments Lithum / 6.4 12 ééments Ni-MH) acepteur
Vole des gaz
Oﬂsﬁuung
Observer les caractéristiques tachniques du variateur.
- Respecterla polarié ce 10us s bans.
- Veller A raccorder les brins de connesion du moetewr en forction de la polarke
- Eviter sbsclument les courts-Cicuits

- Irstafer ou embaler b vartateyr g telie Sorte quiE ne pUisSe antrer an contact aved da la grakese, de Fhule ou de leaw,
- ‘'Lors dea mise en senvca, ne jamais engager la main dans le plan dea rotation dehéios / des pales du rotor - Danger da blessure.

L concemant ke dovcaur |
.zuam%%ﬂsngséwﬁg_&ﬂdﬁégﬂggggﬁgggw—ﬁ;ﬁ%%ﬂm%
rapidement lorsoulan donne tes gaz apnss Tavor amité. Ls démarrage en souplesse est & nouveal active lorsque le motewr a & coupd pendart pius de 30 sacancies.

Alrmentation Slectriqua
A cas ol falie utiiser Ln accu da réception spécifique autonome, § faut, pour démarer ke mateur-que 'accy d'alimentztion du moteur S0t Systématicement raecomié. Retier ke binmuge
Chu-Cordon te correndon du récertewr du variatewr ef le protdger deg counts-circuits.en Misolant.

Proprictds spaotiques

1. Frein 4 tois posiions : frein coupd / freinage douk / freinage brusque

2 Syrchiorisafion dectronicue - tois posiions : snchronisation iduite / synchronsation moyenne / synchronisation Seves
Naus recommancons fondamentalement Lna synchrorisation iéduite pour les moteurs bipolaines et Lne synchronsation moyenne {ou phus} pour lesmocteuns 4 6 pdles. Line synchron-
sation tevée GERWE s 0o pLSSaNGs, lolAefo's aves LN rendement rédut Pour éviler o suichanger s accus, § et mporant ds conier i cawra da foncionnament lorsquon a

bors : 7% / 659% / 60%

rman_mga.ﬁw.mmnm&wmﬁﬁ E%Nﬂggg%qgEgﬁﬁﬁgﬂw?%aBuﬂAngigﬂ
tengion

BEErﬁ::uﬁdmmmdﬂﬁihﬁmamgug:Bnﬂmu.ﬁgé 13=126V126Vx 0% (niglage d'using) = qums_.u.mfa-mgqsg»es
&éments cholt sur 7,56 V/ le variaieur passa mie da fFaccy, Cest-A-dre que | roduite, 1 faut dans 0o Cas entamer

shie.
ANOTER: Rgﬂgmgsgggéﬂm‘ﬂzﬂa
4. Mode type dadronef- frois posifions : madle 4 afe e / néicoptire 1 / héscoptim 2.
L& mode maogiie 2 ale fa cordent aue aviong kes phas courants. 5 vous souhaitizt metina Ln hélcoptive en ceuvs, § et possible d'opérer une sélection entrs les modes héliconténs 1
& hélicoptér 2 : avec ke mode hélicoptém 1 on disposa da la foncion démarmage en souplesss (Saft-Starf), aves ke mode hiicopténe 2, aussi bien da fa foncion de démarrage en sou-
plesse que de ka réguiation du régime.
S.  Adaptation de la vitesse da néaction dumenche des gaz
Lavariateur disposa e s possinités de misa au poit de [ vitesse de action : standard, moyenne et rzpida (Standard, Medium, Quiciq. 1 est passitle ainsl d'opérer une adaptaton
au compartement &n vol souhaits.
& Thermopmtaction : lorsqua 8 température du varaiewr passe au-dessus de 80P, quella quien soit 13 raisn, Une nction de pristaction est mise en ceuvs, C'est-&-dik que la puissan-
08 ast réckuita Installer toujours le variatalr de telle sorte oul soft parfaiternert refroldi par ia vert relatf,
7.  Protciour de sHcuritd do mise sous tension :le vriateur deniiie le signal de sortie te Mmetteur dés qu'l est mis en marche, (| délivre ak 1 sigral acoust

MaBon et passe
& mode pamal loscue e manche des gaz e tmuve en position ralent, S le manche des gaz 58 rouve sur pisin §az”, ke varateLy passs an Moda mise a0 pont _b.ﬂ_..mﬁ_.-ﬁﬂ_.m
o (e e Houve dans Lne aulrd postion, le variateur déivie un signel acoustits < akanme. Ga faisant, §na commiste pas en moda cpératoim nomnal pour des raisons de sécutte afin
d'éviter un démarrage intormpest du motewr.

8 Bipdelocaksation delasronef : lorsquiun adronef effechus un attemissage hors de vua, Ie piote 8 la possibilbé de meltn ke rmocda kocalsadion on maha. Cetts fonetion est mise en caune:
lorscuion Goune Mametteur: Dis cue le varkateLr ne regot pas de signal da Mmetteur pendant 30 secondes, 1 déivia un signal acaustique d"alarmes via ke moteur: obisctif du signal acou-
stique d'alarme est d'assister e plote dans la recherche de 5on modée. Lie bruteur de ocalisation ne foncticrme pas avec un ricepteur PCM.

Concemant ke point 4.

Mexie modéle 3 ale o/ planeur = 0o mode 59 réfers aux appareis 4 alle fxa nomax ou les modéles de planaurs.

Moda hélicopsies 1 : dans co mode on dispase d'un démarage on souplesse (Soft-Start) {démarrage en souplessa); 1 concame jes mociies Shélcopténes dans les modes nonm, prioftés

A e 1 et priorits aux gaz 2. Attention, chsenver que : dars les modes pricritd aux gaz 1 et priorit aux gaz 2, la sensbilbd du gyrascope dait étre rédutte lorsguia la queue e Fappaneil ne s

stabifisa pes (oscile) & case du Egime plus Save.

Mode héicopkive 2 : dans ca mode on disposa aussl blan d'un cémanmage en souplesss (Sof-Start) idémamage en souplesse) que d'une régulation du négime ; | conceme lss modéles

dnélicoptires dang les modes N, pricrités aus gaz 1 8t priortd 2w gaz 2 {n'est pas appronaé au mode namal). Dans s mode réguiation du régime, |a veleur des gaz S0 rester dans une

rer des courants Seves, kraue ka sensiniité du gyrostope n'est pas comectement régde, g_mﬁmn%amuﬂmm& otor principal m'est pas corectament Stabil el Assaez-
vous gue tous les paramiires sort comectement établts avant d'sssayer de metire la fonction i 1marche.

Ia durgime

._ F@hﬂﬂﬁ%%ﬁggga&m%gﬁigtgsgﬁggﬁﬂmgﬁgfgv
LU nécime infisrieur du Rt éxde un kg (incidence 78S mpeant des naies du ior 68 gutn courant devé ast suscepiinie d'assurer on surchargeant toutefos le moteuc

2 Ewﬂh_m-m@:._mq._aﬁu.__._nﬁnBgﬁﬁﬁgﬁgﬁggénﬁmagg.ﬁig%ﬁwg




